
01 注意事项

简介00

CAUTIONS

感谢您购买本产品！无刷动力系统功率强大，错误的使用可能导致人身伤害和设备
损坏，为此的我们强烈建议您在使用设备前仔细阅读本说明书，并严格遵守规定的
操作程序。我们不承担因使用本产品或擅自对产品进行改造所引起的任何责任，包
括但不限于对附带损失或间接损失的赔偿责任。

XRotor-X15无刷动力系统是一款专为农业无人机设计，适配单轴额定
32.5-37.5kg负载的植保动力系统，单轴最大拉力72kg，适配60mm碳纤管机
臂，适合4轴无人机起飞重量小于149kg植保无人机。整体防水等级IPX6，可在
复杂环境下使用；针对大载重植保无人机优化电调FOC-电机PMSM系统算法；
此动力有数字油门和模拟油门的油门，任意自由切换，双重油门冗余；系统具备
上电自检，上电电压异常保护，过流保护，堵转保护等保护功能；自带HW-CAN
与Drone-CAN双协议，兼容市面上大部分主流闭源和开源飞控，具备实时数据
传输；自带故障存储功能和日志，可记录故障数据；自带OTA升级，可从通过飞
控给动力系统升级。
警告：X15为无人机设计，不适用于载人无人机。有人机请咨询好盈公司，以提   
        供专业的有人机无刷动力系统。

ATTENTION

注：
    1. X15分散出货，需要客户自行安装。电机转向通过电机三相线决定，任意交换两根三相线，就可以修改电机转向。
    2. 红灰双色线为数据输出、升级信号线（可对电调进行系统升级）和数字油门，使用CAN协议。红色为CAN-High，灰色为CAN-Low。
    3. 黑白线是PWM油门线，黑色为地线，白色为信号线。油门线根据飞控指示，相应的电机控制接口。

·使用时请远离人群，高压线，障碍物等，务必遵守当地安全飞行规范使用。
·桨叶是在针对平原设计，用于农业无人机，不能用于高原。正常作业海拔小于2000米，高于2000米需要更换相应高原桨叶或者降低飞行负载。夏季正午时分，天气
   炎热，请根据实际温度，适当降低飞行负载。
·桨叶材质为碳纤维增强尼龙复合材料，不适合共轴使用，请勿将此桨叶用于共轴。
·不要在极端天气飞行，如大风、大雨、下雪、大雾、雷电、沙尘暴、结冰等天气。
·请勿靠近高速旋转的螺旋桨和电机，防止被桨叶割伤。
·禁止在室内带桨叶旋转测试或飞行，室内测试需要将桨叶拆下。
·试用前请检查各部件是否完好，如有损坏及时联系售后更换。
·飞行前检查连接结构件螺钉是否松动，电机是否水平。必要时，可对电机安装座的侧面预留的孔位进行铆钉固定。
·X15动力系统连接管径为60mm的圆形管机臂，应选择壁厚大于2mm的碳管。
·搭配推荐电池使用，切勿使用超标电池，低放电倍率的电池等不合适的电池。
·每次作业完成之后可用水对电机进行冲洗，注意保持电机干净清洁。
·数字油门需搭配飞控使用，即飞控拥有CAN油门输出。
·勿对电机和桨叶进行私自改装。因私自改装造成的损坏，需要自行承担。
·不要过负载使用，过负载使用会烧坏电机和电调，造成不必要的损伤。
·禁止私自拆卸电调、电机，避免对电调造成短路，进水腐蚀等异常。
·严禁拆卸电调的气密阀，一旦拆卸，会造成电调密封不良，可能导致短路，进水，腐蚀等异常。
·使用原厂件进行维修更换，请勿使用副厂件。桨叶、桨夹损坏，请及时更换：其他零部件损坏，请及时联系维修站技术支持人员或无人机厂家。
·本产品禁止用于载人无人机。

02 动力组成

03 动力套尺寸

04 动力安装

20241016

深圳市好盈科技股份有限公司 · 广东省深圳市龙岗区宝龙街道宝龙社区诚信路8号亚森工业厂区4号厂房101-402 2024年10月16日

无刷动力

X15 15623-45KV-18S 

X15 15623-60KV-14S

使用说明书

05 规格参数

06 拉力数据表

·电机 x 1pcs
·电调 x 1pcs
·桨叶 x 1pcs
·电机座 x 1pcs
·紧固螺钉 x 若干
·LED灯组

最大拉力适配单轴负载版本 适配锂电池额定电压 适用碳管 总重量 防护
等级

使用环
境温度

72kg
(54V，海平面)

32.5-37.5kg
(54V，海平面)

14S
(最高65V)

54V
(14S LiPo)

60mm
 5908g
(含桨) IPX6

推荐拉力
区间力效

8.2~7.6g/W

额定功率

5500W

最大功率

13600W

电源线

6AWG-
1500mm

信号线

1500mm

调参
功能

开放*

油门

PWM+CAN-10℃-40℃

X15-14S

72kg
(69V，海平面)

32.5-37.5kg
(69V，海平面)

18S
(最高78.3V)

69V
(18S LiPo)

X15-18S

BEC

无

故障存储

支持

日志时间

>2小时

通讯协议

HWCAN+DroneCAN

CAN电阻

无终端电阻

CAN默认波特率

500k bps

CAN采样率

83.3%

输入电源线规格

6AWG-1500mm

信号线规格

屏蔽线--1500mm

线序

黑--GND，白---Signal，
红--CAN High，灰--CAN Low

电调

KV值电机尺寸型号 电机重量KV值

60rpm/V(X15-14S版本)167.1*60.6mm 2850g45rpm/V(X15-18S版本)15623

电机

重量 (含桨夹)长度直径*螺距 材质单桨叶

1190g*1600.2mm 碳纤维增强尼龙复合材料400g63*24inch

桨叶

X15-14S版本拉力数据表1

配套6324注塑折叠桨

4芯屏蔽线

电源线(6AWG；红色为正极，黑色为负极

JR-3P公头

黑(GND)

空

白(PWM)

JR-3P公头

空

红(H)

灰(L)

适配D60碳管
(动力套装不包含碳管)
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机臂碳管打孔示意图

动力套安装定位槽

电机座定位孔 电调定位止转孔

输入线过线孔(开孔需做防护避免利边割线)电机座定位孔

此端插入动力套电机座
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碳
管
直
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(建
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值
)

9035 147.50

（建议值）以实际装机需求为准

35 165
（建议值）以实际装机需求为准

护线硅胶套

电机出线方向可
根据用户装机需
求自行选择，朝
向电调布置方向

碳管

上电机座

下电机座

护线硅胶套

电机部分安装完成。

1.拧松管夹座抱紧碳管的4PCS M8螺钉 2. 机臂碳管插入上/下电机座之间，上电机座上的定位块滑入碳管上的动力套安装
    定位槽并到底；使用扭力扳手按的力矩锁紧上/下电机座，使其抱紧机臂碳管。
    需注意如下事项：
    2.1 锁紧上/下电机座的4颗螺钉推荐涂中等强度螺丝胶(如：乐泰243)防松，提
          升安装可靠性；
    2.2 锁紧螺钉时需注意应先按交叉顺序预锁，4颗螺钉预锁完成后再锁紧，保证          
          两侧锁紧效果基本一致；建议锁紧扭矩8±0.8NM,需根据碳管尺寸偏差以
          及强度适当调整。
    2.3 上电机座2侧预留有电机座定位孔，碳管上可做对应开孔，使用拉钉、螺钉
          等方式加强固定/止转。

3.在碳管末端套上护线硅胶圈，防止碳管末端利边割伤线束/管路
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电调固定支架

定位止转孔

-

+

信号线

输入线从碳管开孔穿过，通向机体方向

电机三相线(蓝)对应电调三相端子A

电机三相线(黄)对应电调三相端子B

电机三相线(橙)对应电调三相端子C

4. 使用4颗M4*18带垫螺钉将电调固定支架初步锁固于碳管，调整位置至合适位置 
    后初步锁紧螺钉，使其略微抱紧碳管(注意：此时不能完全拧紧螺钉，否则影响后
    续电调安装)。
    电调支架上预留有2处定位止转孔，可与碳管上电调定位止转孔配合，使用拉钉定
    位+止转。

5. 电调正确接好输入线(正负极以及信号端子)后，将输入线从碳管输入线过线孔穿  
    过，通向机体方向。也可先将输入线从碳管输入线过线孔穿过后，再连接电调。

6. 将电机三相线与电调连接，需注意对插线序。
7. 调整走线，将电调使用4颗M4*12带垫螺钉锁固于电调固定支架；   
    再将电调支架抱紧碳管的4颗M4*18螺钉锁紧。

Voltage(V) Propeller Throttle(%) Thrust(g) Current(A) Power(W) Speed(RPM) Efficiency(g/W) Temperature(℃)

33%

35%

37%

39%

42%

45%

48%

51%

54%

57%

60%

63%

66%

69%

72%

75%

78%

81%

84%

87%

90%

100%

13443 

14681 

16043 

17505 

19838 

22297 

24853 

27491 

30209 

33014 

35916 

38927 

42057 

45309 

48675 

52132 

55641 

59140 

62542 

65731 

68557 

72739 

23.1 

25.6 

28.6 

31.9 

37.6 

43.9 

50.9 

58.4 

66.5 

75.2 

84.7 

95.0 

106.3 

118.8 

132.4 

147.4 

163.5 

180.5 

197.7 

214.5 

229.5 

251.8 

1249.6 

1386.4 

1545.9 

1726.5 

2032.0 

2374.8 

2750.5 

3157.7 

3595.7 

4067.7 

4579.7 

5137.2 

5748.7 

6420.8 

7160.5 

7968.3 

8839.9 

9758.0 

10691.8 

11595.3 

12407.9 

13611.8 

1024 

1067 

1112 

1159 

1232 

1304 

1374 

1444 

1511 

1578 

1644 

1710 

1776 

1844 

1913 

1982 

2052 

2121 

2186 

2245 

2294 

2359 

10.8 

10.6 

10.4 

10.1 

9.8 

9.4 

9.0 

8.7 

8.4 

8.1 

7.8 

7.6 

7.3 

7.1 

6.8 

6.5 

6.3 

6.1 

5.8 

5.7 

5.5 

5.3 

9.04 

9.84 

10.71 

11.64 

13.13 

14.70 

16.32 

17.98 

19.68 

21.43 

23.24 

25.11 

27.06 

29.09 

31.20 

33.38 

35.61 

37.82 

39.95 

41.90 

43.57 

45.90 

54V

(14S LiPo)
63*24"

/

工作电压 螺旋桨 油门 拉力 电流 输入功率 转速 电机机壳温度

Torque(N·m)
扭矩力效

紧固螺钉

桨叶

电调

电机

电机座

电调重量电调尺寸版本 电压范围推荐锂电 持续电流

735g185*109*51.5mm
24-65V12-14S(LiPo)

瞬时电流

300A (非密闭环境温度≤60℃)

固化油门

1050-1950μs

油门频率

50-500Hz

油门行程校准

不支持100A (非密闭环境温度≤60℃)
X15-14S

36-81V18S(LiPo)X15-18S



X15-14S拉力负载曲线图2

07 保护功能
1. 启动保护：
    当正常接电时电调首先启动自检，自检成功则可正常鸣叫后运行，若自检不通过则无法启动同时闪灯警示。
2. 堵转保护：
    当电调检测到电机发生堵转时，电调会彻底关闭输出并不再尝试重启电机，此时需重新上电方可清除错误并重启电调恢复动力输出。
3. 电流保护：
    当检测到瞬间电流异常达到接近1045A时，电调立即重新启动，多次电流达到1045A，电机仍然无法恢复正常旋转，电调将关闭输出，当电机停转后，重新上电后
    才可恢复正常。
4. 油门信号丢失保护：
    当电调检测到油门遥控信号丢失0.25秒以上即立即关闭输出，以免因螺旋桨继续高速转动而造成更大的损失。信号恢复后，电调也随即恢复相应的功率输出。
5. 启动延时保护：
    电机启动时，约有3S的延时，在此期间电机会以低转速甩开折叠桨，直至桨叶甩开，电机才能全速运转。在延时启动期间，无论给多少油门，电机的转速都不会改
    变。在搭配飞控使用的时候，需要对飞控的延时自动项做延时处理，不然会出现飞机弹射起飞的这种问题。如：开源PIX，修改MOT_SPOOL_TIME，修改为3s或
    者4s；闭源飞控，请联系飞控厂家。

2. 灯色状态说明

09 日常使用

08 警示音说明
电机通电的后异常警示音，与油门信号和电压异常有关，检查输入电压和油门。
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*以上数据为好盈实验室于室温 25℃、海平面高度，变化油门输入调节测得，电机温度为65%油门运行10分钟数据，仅供参考（暂时电机温度未公开）。

3. 更换桨叶
    1) 用内六角批头依次将两个桨叶紧固螺钉取出，换上完好桨叶，若需要更换桨夹则继续使用工具将桨夹紧固螺钉取出更换整套桨夹加桨叶。
    2) 安装桨夹桨叶时先将底盖安装在电机上面，再依次安装桨片、螺旋桨垫片、上盖（桨夹）以及最后的螺钉紧固；注意安装桨叶螺钉夹紧后桨叶可自由旋转，
         并确保桨夹与电机紧固螺钉拧紧同时使用中强度螺丝胶。
    注：长期未被拧过的螺丝，螺丝上的厌氧型螺纹胶已经凝固，强行拧螺丝可能会把螺丝拧断或滑丝。请提前用热风枪或者吹风机对螺丝进行预热。把螺丝温度加
          热到70度左右时，再使用内六角批头对螺丝进行拆卸。

4. 固件升级
    软件升级分为电脑在线升级和飞控远程升级（OTA）两种方式。远程升级需与飞控配合，此处不做解释。此功能需使用DataLink数据盒子，升级包专用
    DataLink软件，USB数据线。DataLink数据盒子版本要求，LINK-01.2.07-C或更高版本，建议使用LINK-01.2.16-C；DataLink软件联系好盈获取。
    注：使用此功能前请保证电脑已安装VC运行库，未安装无法使用。一个升级包内通常只含有1款电调的一个程序，其它程序，请重新获取新的升级包。详情请参    
          照DataLink使用手册。升级包可在购买处、好盈官网、经销商、好盈销售、好盈、售后获取。由于此动力套是FOC电调，程序有维一性，只能在固定版本
          上升级，不能随意升级。
    注：只能从已有的程序里升级，不能软件和硬件一起升级。
    4.1 CAN电调升级
          1) 连线
              USB线连接电脑和DataLink数据盒子；电调---->DataLink数据盒子
              “□  红  灰”---->“-  □  D”，D1-D8任意一个通道都可以，建议优先使用D1通道。
              电调接盒子好右图。

          2) 软件操作
              可在购买处获取，好盈官网、经销商、好盈销售、好盈售后获取。
              注：只能从已有的程序里升级，不能软件和硬件一起升级。

1. 调整LED颜色更换
    LED灯出厂默认为绿色，X15已经取消物理LED等开关，只能通过软件或者飞控修改LED灯颜色。   
    X15的LED灯支持CAN调参，X15仅支持CAN调参，可使用DataLink数据盒、CAN分析仪、飞控等
    对LED灯颜色进行修改。
    DataLink 数据盒子需要额外购买，请在淘宝、代理商、好盈销售处购买；CAN分析仪，需要额外购
    买；飞控操作方式，请提前联系飞控厂家是否支持。参数设置时，灰色为不可选中参数。其它参数，
    请慎重修改或者不修改，避免在飞行时炸机。
    本说明书，仅提供DATALINK的操作方式，不提供CAN分析仪和飞控的操作方式。CAN分析仪请遵
    循好盈协议，飞控请联系相应的飞控厂家。
    1.1 DataLink 操作方式
          1) 连线
              USB线连接电脑和DataLink数据盒子；电调---->DataLink数据盒子“□  红  灰”---->“-  
              CH1  CL1 ”，盒子上的“+”接口空出不接，盒子上的XT30接口也不需要接电池。
              电调接盒子右图。
          2) 软件操作

运行DataLink软件

断电。断电无先后顺序 点击“扫描”

USB线连接数据盒，电调连
接数据盒，电调通电

根据需求自行设置选择LED
灯颜色，并“保存参数”

选择“CAN调参页面”,默认
“总线速率500K Hz”，选择
“独立参数”

点击软件的“DataLink”，查看数据盒子固件，固件版本
LINK-01.2.16-SC或更高版本

运行DataLink软件

待页面上出现硬件、固件信息后

设备断电。断电无先后顺序

USB线连接数据盒，电调连
接数据盒，电调通电

待页面的通道上有打钩提示
后，选择“停止”按键

在“可用版本”处，选择需
要的固件，点击“更新”

等待升级完成，若升级失
败，请再次扫描升级

升级完成后，请再次扫描，
确认程序升级成功

点击“CAN->ESC(FAST)”,
电调固件升级页面

先选择“扫描”按键，
再给电调通电

点击软件的“DataLink”，查看数据盒子固件，固件版本
LINK-01.2.16-C或更高版本

X15-18S版本拉力数据表3

X15-18S拉力曲线图4

故障现象 解决办法警报音 可能原因

“哔哔哔⋯”的急促单音 油门未归零 将油门打至最低点上电后电机无法启动

“哔、哔、哔、......”
（每个间隔1秒） 接收机油门通道无油门信号输出 检查发射机与接收机配合是否正常

检查油门控制通道接线是否正常上电后电机无法启动

“哔哔”、“哔哔”、（每个间隔1秒） 电池电压过低 更换合适的满电电池上电电压低于24V/36V

“哔哔”、“哔哔”、（每个间隔1秒） 电池电压过高 更换合适的满电电池上电电压低于65V/83V

油门丢失
检查信号线是否连接飞控
检查遥控器、飞控是否开机

检查黑白线电阻，如果短路，联系售后
连续1长闪

过流 重新上电，并检查电机有无异物,联系售后连续3短闪

油门未归零 电机转动过程中，出现此问题，请检查飞机电池、电路，电路上有短路发生连续（1长闪+1短闪）

MOS过温（超过110℃） 让动力套降温后，重新上电连续（1长闪+2短闪）

电容过温（超过110℃） 让动力套降温后，重新上电连续（1长闪+3短闪）

上桥开路 请检查电机线路是否完好，联系售后连续（2长闪）

上桥短路 请检查电机是否有完好连续（2长闪+1短闪）

电机缺相短线 请检查电机是否有完好，联系售后连续（2长闪+2短闪）

A相运放异常 重新上电可恢复正常，联系售后连续（2长闪+3短闪）

B相运放异常 重新上电可恢复正常，联系售后连续（2长闪+4短闪）

C相运放异常 重新上电可恢复正常，联系售后连续（3长闪）

欠压 更换电池（14S版本使用高于24V的电池）
更换电池（18S版本使用高于36V的电池）连续2短闪

触发堵转保护 油门归零后可以重新启动
请查看电机内，是否有异物，清除异物后再启动连续（1长闪+4短闪）

闪烁当前选择灯色 灯语含义 解决方法

过压 更换电池（14S版本使用低于65V的电池）
更换电池（18S版本使用低于83V的电池）连续1短闪

          3) 软件操作页面

Voltage(V) Propeller Throttle(%) Thrust(g) Current(A) Power(W) Speed(RPM) Efficiency(g/W) Temperature(℃)

33%

35%

37%

39%

42%

45%

48%

51%

54%

57%

60%

63%

66%

69%

72%

75%

78%

81%
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90%

100%

13281 
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17259 
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24627 
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29949 

32707 

35544 
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47933 
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64844 

67766 
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17.8 
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28.8 

33.6 
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50.9 
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64.9 

72.9 

81.5 

91.1 
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197.1 
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1358.7 
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1688.7 
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2687.7 
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4482.7 

5030.3 
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12205.3 
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2173 
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7.4 
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6.8 

6.6 

6.3 

6.1 
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5.7 

5.6 
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8.76 

9.51 

10.36 

11.28 

12.77 

14.33 

15.95 

17.62 

19.32 

21.08 

22.89 

24.77 

26.72 

28.76 

30.89 

33.08 

35.32 

37.55 

39.71 

41.71 

43.46 

46.19 

69V

(18S LiPo)
63*24"

/

工作电压 螺旋桨 油门 拉力 电流 输入功率 转速 电机机壳温度
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          3) 软件操作页面
              第一个红色方框，是DATALINK的软件版本。在使用时，请确认软件版本高于LINK-01.2.07-C，否则无法使用，最好为LINK-01.2.16-C                                                         
              第二个红色方框，是电调的软硬件信息。
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5. CAN调参功能的使用
    在无要求的情况下，电调默认出厂ID为1、油门通道为1，总线速率为500K Hz。X15开放多项功能，可自行调参。调参时请根据实际需求调整。可调整油门行
    程，更换DRANECAN协议，修改LED灯颜色等。灰色部分参数是不能调整的。每个参数在软件页面有明确的文字解释，本说明书不做解释。DataLink盒子，
    需要升级成为LINK-01.2.16-SC才能使用。谨慎调参，环路控制参数和电机控制参数谨慎调参，这两个参数影响实际飞行。保证同一架飞机的每个电机参数都
    一致。错误的参数可能会炸机。此功能可以和飞控互通。此功能遵循HWCAN和DRONECAN协议，飞控操作
    请按照两种协议设置。闭源飞控，请联系飞控厂家。Ardupilot飞控，请参照 
    https://ardupilot.org/copter/docs/common-hobbywing-dronecan-esc.html 可以此功能需要另购
    DataLink数据盒子才能使用。在使用此功能前，保证电脑系统提前安装了Micosoft Visual C++ 2013 软
    件，否则无法正常操作。
    1) 连线
        电调---->DataLink数据盒子“□  红  灰”---->“-  CH1  CL1 ”，盒子上的“+”接口空出不接，
        盒子上的XT30接口也不需要接电池。USB连接数据盒子到电脑。电调通电。更改ID时请将桨拆卸下
        来，避免危险发生。同一架飞机，不同的电调ID和油门不能相同，否则使用CAN功能时，相同ID的不
        同电调会被识别成一个电调。

    2) 操作

    3) 软件操作页面

运行DataLink软件

点击“扫描”，等待参数出现

“保存参数”后断电

进入CAN调参页面

根据需求修改参数查看参数介绍

电调连接到数据盒子上，数据
盒子连接到电脑上，电调通电

根据需求“基础设置”
“独立参数”“公共参数”

等待总线速率自动设
置完成

进入软件页面，在类型的“DataLink”处确认DateLink的
软件版本，保证程序版本在LINK-01.2.16-SC以上

6. 故障存储
    故障记录功能可以记录到过压，过流，油门丢失，MOS过温，电容过温，堵转故障，开路故障，短路故障，断线故障等；当发生这些故障时，其累计故障次数会        
    相对应的+1，记录下最后一次故障对应上电次数与其最后一次故障发生时间。记录累计上电次数，电调每一次下电后在一次上电时其值会相对应的+1；记录累
    计运行时间，电调在上电运行的累计时间。整机厂可以根据上电时间和上电次数，自行设置保养标准。此功能需使用DataLink数据盒子，串口助手UART-TTL，    
    DataLink软件，USB数据线。
    注：DataLink软件可在好盈官网、经销商、好盈销售、好盈售后获取。
    DataLink数据盒子版本要求，LINK-01.2.15-C或更高版本；串口助手要求，USB转TTL协议；DataLink软
    件要求为故障存储版，可在官网、微信公众号或者售后获取。DataLink盒子有三种供电方式，USB数据线、
    串口助手、外置供电线，任选一种即可供电方式即可，无需重复供电。
    注：详细使用步骤请参照DataLink使用手册。
    1) 连线
        串口助手---->DataLink数据盒子“GND  TX  RX  5V ”---->“-  RX2  TX2  + ”；
        CAN通信电调---->DataLink数据盒子“□  红  灰”---->“-  CH1  CL1”，多个电调可以并联使用。
        注意：多个电调并联使用的时候，ID和油门编号必须设置为不一样，只会被识别到一个电调。

    注：此功能对于串口助手有要求，使用前，请保证串口助手是好的。如果无法使用，请更换串口助手再尝试。

    2) 软件操作

    3) 软件操作页面

运行DataLink软件

保存数据或者退出页面

USB线连接盒子
电调连接DATALINK盒子

选择串口号，默认波特率，
并连接串口。

在datalink软件的右上角，点击“串口”，
进入下一个页面，再点击“CAN故障分析”

断开USB线，盒子连接串口助手，接收机（或
舵机测试仪），电调连接盒子，电调通电

设备断电。断电无先后顺序。
点击通道选择下方的“扫描”，
等待后面的通道出现黑点

选择“读取故障信息”，
等待数据读取

进入软件页面，在类型的“DataLink”处确认DateLink的
软件版本，保证程序版本在LINK-01.2.16-C以上

7. 实时数据读取
    动力套通电，就在对外传输实时数据。数据格式遵循HWCAN协议和DRONECAN协议，默认为HWCAN协议。使用飞控，DataLink数据盒子，CAN分析仪可    
    查看实时数据。飞控和CAN分析仪使用方法遵循HWCAN协议，本说明书里略。本说明书只简易说明DataLink数据盒子使用方法。Ardupilot飞控，请参照 
    https://ardupilot.org/copter/docs/common-hobbywing-dronecan-esc.html 微克、博鹰、极翼等闭源飞控，请联系厂家获取使用方法。电调将实时
    输出转速、油门、电流、电压、温度、电调温度、电容温度、电机温度、电调状态信息。电机温度需要在
    电机里另加温度传感器，标品电机没有，标准版本的此数据无任何实际意义。
    1) 连线
        串口助手---->DataLink数据盒子“GND  TX  RX  5V ”---->“-  RX1  TX1  + ”；
        CAN通信电调---->DataLink数据盒子“□  红  灰”---->“-  CH1  CL1”，多个电调可以并联使用。
        注意：多个电调并联使用的时候，ID和油门编号必须设置为不一样，只会识别到一个电调或者没有数据。
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8. 日志读取
    动力套能够默认情况下，能够存储2个小时的飞行日志。数据格式遵循HWCAN协议和DRONECAN协议，默认为HWCAN协议。使用飞控，DataLink数据盒子，    
    CAN分析仪可查看实时数据。飞控和CAN分析仪使用方法遵循HWCAN协议，本说明书里略。本说明书只简易说明DataLink数据盒子使用方法。微克、博鹰、
    极翼等闭源飞控，请联系厂家获取使用方法。电调将记录转速、油门、电流、电压、温度、电调温度、电容温度、电机温度、电调状态信息。电机温度需要在电
    机里另加温度传感器，标品电机没有，标准版本的此数据无任何实际意义。
    1) 连线
        串口助手---->DataLink数据盒子“GND  TX  RX  5V ”---->“-  RX1  TX1  + ”；
        CAN通信电调---->DataLink数据盒子“□  红  灰”---->“-  CH1  CL1”，多个电调可以并联使用。
        注意：多个电调并联使用的时候，ID和油门编号必须设置为不一样，只会识别到一个电调或者没有数据。

    注：此功能对于串口助手有要求，使用前，请保证串口助手是好的。如果无法使用，请更换串口助手再尝试。

    2) 软件操作

    3) 软件操作页面
        DataLink 软件页面

        实时数据软件页面

运行DataLink软件 USB线连接盒子 断开USB线

电调连接DATALINK盒子，盒子连接串口
助手，串口助手连接电脑，电调通电

运行“实时数据”程序，进入软
件新页面

电脑打开“Volume.rar文件”，并在文件
中运行此安装文件。等待文件安装完成。

选择串口号，然后“打开实时数据”，
选择需要下载电调的“ID”，确认本
次通电前多少“分钟”的数据

读取实时数据，并等
待数据自动读取完

设备断电。断电
无先后顺序

数据将自动保存在“实时数据”
的DATA文件夹里，可自行导入

进入软件页面，在类型的“DataLink”处确认DateLink的
软件版本，保证程序版本在LINK-01.2.16-C以上

10 维护保养
每次作业前，优先检查电机、桨叶、机臂的螺丝是否安装牢固。检查时，手动摇晃相关部分，若有部位检动请及时紧故，这些部位关系到飞机飞行安全，一定要仔细检
查；若发现有部件老化或者损坏，请及时更换。
展开桨叶，展开到180度水平。展开过各程中，检查桨叶是检紧度，若桨叶出现了松动，使用内六角螺丝到将桨叶重新紧固；并仔细检查飞机上使用的桨是否有裂纹和
缺口，塑料聚合物桨叶，小于1mm的裂纹和缺口并不影响实际使用，若大于，请及时更换。
首次使用无人机或者长期不用的飞机。需要在根据飞控的电机转向查看功能，检查桨叶和电机安装是否正确，按照飞控的电机转向方式依次查看。若有异常，请及时修改。
每飞行20小时，或者200个架次后，或者长期存储一个月后，需要对无人机进行做定期的维护保养。在日常使用中和存储的的过程中，设备会发生磨损、老化和故障。
定期维护保养可以确保设备以最佳的状态投入到下一周期的作业中，降低故障提升作业效率。
若是长久不使用，若桨叶和电机上有灰尘、农药残留，用湿毛巾擦除。

11 售后维修
动力系统设备损坏请及时联系好盈售后客服，在不影响性能的前提下，并确保跟客服联系后可自行使用好盈动力系统套装配件进行更换，禁止用户自行配置配件（如螺
钉，桨夹，桨叶，保护套）更换使用；若造成严重损害请联系售后及时返修。

    2) 操作

    3) 软件操作页面

运行DataLink软件

保存数据或者退出页面

USB线连接盒子
电调连接DATALINK盒子

选择串口号，默认波特率1024000，并
点击“打开串口”连接串口。并默认”极
对数，齿比”，点击“确认”

在datalink软件的右上角，点击
“串口”，进入下一个页面，再
点击“CAN数据”

断开USB线，盒子连接串口助手，接收机（或
舵机测试仪），电调连接盒子，电调通电

设备断电。断电无先后顺序
数据将更新在左边的图表上。如果数据没有出
现，增加油门让电机轻微旋转，数据将出现

进入软件页面，在类型的“DataLink”处确认DateLink的
软件版本，保证程序版本在LINK-01.2.16-C以上

9. 其他功能
    1) CAN功能拓展
        CAN功能拓展，需要遵循HW-CAN协议，与飞控连接好，可以通过CAN获取电调的工作信、数字油门、电调设置、飞控升级等。闭源飞控，请联系飞控厂
        家。Ardupilot飞控，请参照 https://ardupilot.org/copter/docs/common-hobbywing-dronecan-esc.html 线序定义，CAN线为的红灰双色线，红
        色为CAN-High、灰色为CAN-Low。使用CAN通讯，需要遵循CAN协议，请联系好盈或代理商获取协议内容。默认总线速率500kHz，可自行设置；无
        CAN电阻，使用时在飞控端加CAN电阻；ID1，油门通道1，使用时请自行设置。


